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Opis techniczny

Instalacja elektryczna
Napigcie robocze:

Moc:

Dhugos¢ przewodu zasilajacego:

Dhugos¢ przewoddéw taczacych:
Pozostale parametry:

Stopien ochrony obudowy:
Uderzenioodpornoos$¢:
Temperatura pracy:
Wilgotnos¢:

Cigzar rozdzielnicy:

230V
800W
Ok. 8m
Ok.2 m

IP66
IK09
0+50°C
do 70%
ok. 25kg

W stanowisku wystepuja wysokie napie¢cie i duze napre¢zenia

mechaniczne. Podczas

pracy nalezy zachowaé szczegolna

ostroznos¢, a kazdy przypadek niewlasciwego dzialania nalezy

zglasza¢ do producenta!

Podczas podlaczania nalezy zadba¢ o poprawne zerowanie

ukladu.

Do uzytku wewngtrz pomieszczen.
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Budowa

Cze$¢ elektryczna

Sterownik wraz z ukladami pomocniczymi zamontowano w jednej rozdzielnicy
umieszczonej na mobilnym stelazu.

Umieszczony na bocznej $ciance rozdzielnicy wytacznik gldéwny powoduje zasilenie
uktadow pomiarowo-sterujacych. Zielona kontrolka sygnalizuje poprawnos$¢ zasilania.

Rozdzielnica zasilana jest napieciem 230V. Obwody wysokonapigciowe (silnik,
hamulec) i1 niskonapigciowe (wyltgczniki krancowe, enkoder, czujnik temperatury) sg
rozdzielone i1 poprowadzone osobnymi przewodami. W czgsci niskonapigciowej nie
wystepuja napiecia wigksze niz 24V.

Na $ciance czotowej rozdzielnicy umieszczono kontrolki i przyciski sterujace oraz
wyswietlacz LCD.

Wyglad plyty czotowej ‘
przedstawiono na zdjeciu obok.

Kontrolka ZASILANIE

sygnalizuje wlaczenie
stanowiska.

Kontrolka POZYCJA
sygnalizuje lewe skrajne

polozenia wozka.

Kontrolka AWARIA
sygnalizuje wystapienie jakiego$
stanu awaryjnego. Moze to by¢:

- weciSnigcie  wylacznika
bezpieczenstwa;

- przegrzanie silnika;

- wyjechanie woézka poza
zakres ruchu (zadzialanie
wylacznikow krancowych).

Przyczyna awarii
wys$wietlana jest na wyswietlaczu
LCD.

Przyciaki LEWO 1 PRAWO powoduja powolny (ok. 8cm/s) ruch wézka w odpowiednig
stron¢. Podczas pracy przyciski te sa nieaktywne.

Podswietlany przycisk PRACA wiacza lub wylacza automatyczna sekwencje ruchow.

Wylacznik bezpieczenstwa powoduje natychmiastowe wytaczenie falownika sterujacego
silnikiem oraz zwolnienie hamulca.

Obok wyswietlacza umieszczono przyciski membranowe ZWIEKSZ, ZMNIEJSZ
1 RESET. Ich dziatanie odnosi si¢ do licznika cykli. Pierwsze dwa umozliwiajg ustawienie
wartosci zadanej a trzeci powoduje kasowanie wartosci aktualnej licznika.
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Obie wartosci (zadana i1 aktualna) prezentowane sg na wyswietlaczu LCD w pierwszym
wierszu jako zmienne L i Lz.

W wierszu drugim wys$wietlana jest aktualna pozycja w milimetrach liczona od lewego
skrajnego potozenia — zmienna Poz — oraz aktualna predko$¢ wozka w mm/s — zmienna V.

Trzeci wiersz zawiera informacje o temperaturze silnika — Temp.

W czwartym wierszu wyswietlane sa komunikaty o stanie urzadzenia.

Wyglad wyswietlacza pokazano na ponizszym zdjeciu.

Podlaczanie przewodow moze
by¢ dokonywanie tylko przy
wylaczonym zasilaniu!

Dolng  $ciank¢  rozdzielnicy
pokazano na zdj¢ciu obok.

Algorytm pracy

Praca uktadu polega na cyklicznym przetaczaniu obcigzonej rolki po badanej
powierzchni na odcinku pomiarowym i z zadang predkos$cia.
W urzadzeniu zaimplementowano nastgpujace sekwencje ruchu:

Ruch w prawo.

Ruch ten startuje zawsze od lewej skrajnej pozycji (wyznaczanej przez indukcyjny
czujnik zblizeniowy), a  sygnalizowanej $wieceniem biatej kontrolki POZYCJA na
rozdzielnicy. W przeciggu 0.3s i na dystansie okolo 25cm nastgpuje rozpedzenie wozka do
predkosci ok. 0.8m/s. Nastepnie wozek porusza si¢ ruchem jednostajnym ze stalg predkoscia.

Po osiaggnigciu potozenia 700mm (liczac od pozycji startowej) uktad przechodzi do
hamowania. Uklad hamuje w przeciggu 0.3s na drodze okoto 25cm do catkowitego
zatrzymania. Nastepnie wozek jest bardzo wolno (8cm/s) przesuwany do prawego skrajnego
potozenia wyznaczanego przez prawy czujnik indukcyjny.
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Stabilny ruch nast¢gpuje na odcinku 450mm od potozenia 250 do 700mm liczac od
pozycji startowe;j.
Ruch w prawo obrazuje ponizszy wykres.
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Ruch w lewo.

Ruch ten nastgpuje automatycznie po ruchu w lewo zawsze od prawej skrajnej pozycji
(wyznaczanej przez indukcyjny czujnik zblizeniowy) W przeciggu 0.3s i na dystansie okoto
25cm nastgpuje rozpedzenie wozka do predkosci ok. 0.8m/s. Nastepnie wozek porusza si¢
ruchem jednostajnym ze stalg predkoscia.

Po osiaggnigciu potozenia 400mm (liczac od pozycji startowej) uktad przechodzi do
hamowania. Uklad hamuje w przeciggu 0.3s na drodze okoto 25cm do catkowitego
zatrzymania. Nastgpnie wozek jest bardzo wolno (8cm/s) przesuwany do lewego skrajnego
potozenia wyznaczanego przez lewy czujnik indukcyjny i sygnalizowanego przez bialg
kontrolk¢ POZYCJA na rozdzielnicy.

Stabilny ruch nastgpuje na odcinku 350mm od potozenia 750 do 400mm liczac od
pozycji startowe;.

Ruch w lewo obrazuje ponizszy wykres.
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Caly cykl sktada si¢ z ruchu w prawo 1 nastepujagcym po nim ruchu w lewo.

Po osiggnigciu zadanej ilosci cykli praca jest wylaczana. Kazdy stan awaryjny rowniez
wylacza prace urzadzenia. Po ustaniu przyczyny awarii mozliwe jest wznowienie cyklu od
momentu w ktdrym zostal przerwany.
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