FIRMA INNOWACYJNO-WDRO ZENIOWA
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URZADZENIE DO BADANIA
RUCHLIWO SCI ZWIERZ AT CPP-01

(CONDITIONAL PLACE PREFERENCE — INFRARED BARREL)

Urzadzenie CPP-01 shy do
badania ruchliwgi zwierzt
laboratoryjnych poprzezsledzenie
toru ruchu obiektu w dwodch osiach
(X 1Y) ina dwoch poziomach (Z).
Podhczony do urzdzenia komputer
rejestruje przerwania wazek swiatta
i na tej podstawie wylicza patenie
zwierzcia oraz parametry jego
ruchu.

Dane techniczne:

Wymiary komory: 45x45x30*

Wymiary catkowite: 54x54x35*

Materiaty: szkto akrylowe, aluminium
llos¢ fotokomoérek: 64 (w dwoch poziomach)*
Czestotliwosé fali swiatha: 940nm*

Szerokd¢ wiazki: 2mm*

Odlegta¢ m. fotokomorkami: 28mm*

Prébkowanie: 5Hz (0.2s)

Zasilanie: 230VAC

Diugos¢ kabli przyhczeniowych:  7m*

Pobdr padu: 1A

Sygnat wygciowy: transmisja szeregowa
Interfejs: RS422

Temperatura pracy: 0+50°C

* te parametry kadorazowo g uzgadniane z klientem.
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Budowa:

Urzadzenie sklada i z
zamykanego pojemnika ze szk
akrylowego wokot ktérego
rozmieszczone as fotokomérki na
swiatto podczerwone. W kalej osi X i
Y umieszczono po 16 fotokomorek. d
ptaszczyzny bliskiej podstawie i po 1
dla ptaszczyzny wasze). et

Na  zdgciu  obok  piyta =
elektroniki z  odbiornikami barierég?"
fotooptycznych. E

Oprogramowanie:

Dotaczone oprogramowanie umovia sledzenie do 10 klatek typu CPP-01
jednoczeénie.
Blokowy schemat patzen -
przedstawiono na rysunku obok. ‘7

Kazda klatka CPP-01 pgtzona jest .

indywidualnym kablem z jednyr | sl v
zbiorczym zasilaczem. Zasilacz te ‘ ZASILACZ

petni réwnie: funkcjg koncentratora :
danych. Zasilacz patzony jest m
z komputerem za pomac kabla |‘7|
USB Komputer PC z
Do 10 klatek oprogramowaniem

CPP-D1 CHO1.EXE
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Program CHO1 umiiwia niezalena konfiguracg i programowanie badadla kadej
z przyhczonych klatek.

W oknie gtbwnym zwizanym z dasm klatka na bigaco uaktualniane asliczniki
przecic¢ barier swiatta dla obu poziomow — dolnego i gérnego — niezak Na bieaco
wyliczana jest te dtugai¢ trasy obiektu oraz pdkos¢ srednia.

Program umgiwia tez okreslenie dla kadej klaki do czterech niezadeych stref oraz
okreslenie czasu przebywania obiektu w danej strefiezdfaz pomiarbw mpe by
zarchiwizowany na dysku twardym komputera.

s Sterowanie klatkami do CPP

Konfiguracja  Sterowanie  Pomoc

FR*® O3
Klatki 1 Baza proceséw]
Klatkr: Status: Trwa pomiar Klatka 4 mysZz
| E:::{::; Czas: | 00:01:13 [~ ‘\Wibaczenie po: 15 mitt. !
1 Klatka 3 BR
[t Kot s 4 mysz Rozpoczecie pomiaru: 2007-05-21 20:47:12
L] Klatka & Zakoficzenie pomiaru: -
|| Klatka &
| Klatka 7 szcaur llos¢ przeciec P1: 114 Strefy

DlugosE trasy: 7320 cm

1:[ 55
Predkosé srednia: 10.2 cmjs 2: ]—
llosc przecieé P2: | 18 3:[68 %
lloéé skokow: [+ 1:[ 68

STOF FOMIARL
Labele 1 | = |
Label? S50 S S !
Labeld |
Komentarz: | Pomiar
v Trasa Pozycja: ¥X=35.0cm Y=2.8cm
CdMé - Oi:en 5?600 ELBIT Firma'Innowacy'jﬁo-wd'roéeni'o.wa

Dodatkowy funkcija programu jest tworzenie zbiorczych statystyk z wybranych pomiaréw.
Program umdliwia tez eksport kadego pomiaru do pliku w formacie Worda.



