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Wstep

Opisywane stanowisko stuzy do badania przyrzadow zjazdowych zgodnie z norma PN
EN 341 1 umozliwia wykonanie catego cyklu opisanych w niej prob.

Podczas proby poszczegdlne wartosci mierzone wyswietlane sa w dedykowanej
aplikacji komputerowej, a po wykonaniu prob mozliwe jest wygenerowanie raportu z badan.
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Opis techniczny

Parametry podstawowe:

Zewngtrzna temperatura pracy:
Wilgotnos¢:

Napigcie robocze:

Zasilanie:

Dhugos¢ kabla zasilajacego:

Moc sumaryczna:

Parametry techniczne stanowiska:
Zakres predkosci liny:
Maksymalna sita ciggnaca:

Pojemnos¢ bebna:

Wymiary (dtugos¢ x szerokos¢ x wysokosé):

Waga:

Czujniki:

Srednica rolki pomiarowej:
Rozdzielczo$¢ enkodera:
Rozdzielczo$¢ pomiaru dtugosci liny
(bez poslizgu 1 wydtuzenia):
Doktadnos$¢ pomiaru predkosci:
Zakres pomiaru predkosci:

Zakres pomiaru temperatury:
Doktadnos$¢ pomiaru temperatury:
Pole pomiarowe (na odlegtosci 55cm):
Rozdzielczo$¢ pomiaru temperatury:

Zakres pomiaru sity (opcjonalnie):

10+40°C
do 50%
400 VAC
trojfazowe
10m
8.0kW

0.5 +2.6m/s
2000N

150m liny @11
160 x 100 x 80
180kg

113.5mm
720 imp/obrot

0.5mm
0.2%

0+ 10m/s
-50 +975°C
+1%
928.3mm
0.1°C

+5kN



STANOWISKO DO BADANIA PRZYZADOW ZJAZDOWYCH

AN
ﬂEl.B"' ZGODNIE Z NORMA PN EN 341

UWAGA

W urzadzeniu wyst¢puje wysokie napiecie oraz duze naprezenia
mechaniczne. Podczas pracy nalezy zachowacd szczegolng ostroznos¢, a kazdy
przypadek niewlasciwego dzialania nalezy zglasza¢ do producenta !

Ponizej przedstawiono wyciagi z dokumentacji i opisy wazniejszych podzespolow
uzytych do konstrukeji urzadzenia.
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Czujniki i przetworniki

Enkoder N38G6-720BM-8-30F2

Dane techniczne:

Rozdzielczos¢:
Sygnaty wyjsciowe:
Napigcie zasilania:
Rodzaj wyjscia:
Pobor pradu:

Enkoder inkrementalny to urzadzenie
interpretujace zmiang potozenia katowego walu
na sygnal impulsowy (cyfrowy). Enkoder
nalezy bezposrednio polaczy¢é z mierzonym
walem za pomoca sprzggta lub przekladni
bezluzowej. Poprzez mechaniczne potaczenie
watu mierzonego z enkoderem uzytkownik jest
w stanie z duza dokladno$cia zmierzy¢
potozenie katowe.

720 impulsow / obrot

A B,Z

8 ~30VDC
PUSH - PULL
< 150mA

Max obciazenie pradowe: 30mA

Stan wysoki sygnatu:
Stan niski sygnatu:
Max czestotliwos¢:
Max sita promieniowa:
Max sifa osiowa:

>VCC * 70%V
0.5V

Optymalna predkos¢ pracy: 5000r/min

Temperatura pracy:
Przewdd:

150KHz
20N

10N

10°C ~ 70°C
2m
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Pirometr CT LT20 firmy Optris

Pirometry serii OPTRIS CT modele: LT02 LT15

1 LT20 to rodzina stacjonarnych pirometrow
przeznaczonych do  bezkontaktowego  pomiaru
temperatury w warunkach przemystowych

1 laboratoryjnych. Pirometry skladaja si¢ z dwoch
czesci: glowicy pomiarowej oraz odseparowanej od
niej elektroniki, dzigki takiej konstrukcji udato sig
uzyska¢ miniaturowy wymiar glowicy pomiarowe;j.

Zakres pomiarowy -50...975°C dla wersji LT20 oraz doskonata optyka 22:1 stanowia
o szerokim zakresie mozliwych aplikacji pirometru. LT20 to jeden z najmniejszych pirometrow
na $wiecie z optyka 22:1. Stalowa glowica pomiarowa wersji LT15 1 LT20 zostata tak
zaprojektowana aby mogta wytrzymaé bez dodatkowego chlodzenia temperaturg¢ do 180°C,
dzigki temu nie istnieje potrzeba wykonywania dodatkowej instalacji chlodzacej w tym

zakresie pomiarowym.

Dane techniczne:

Parametr

Zakres pomiarowy

Optyka (standard) - patrz optyka

Optyka soczewka do bliskiego widzenia (opcja -CF)

Stata czasowa (Tgs)

Doktadnos¢

Powtarzalno$¢

Dryft termiczny
Emisyjnos¢ (ustawiana klawiszami lub interfejsem)

Transmisyjnos¢ (ustawiana klawiszami lub
interfejsem)

Wyjscie analogowe

Wyjscie alarmowe AL2 (standard)

Woyjsécie przekaznikowe (opcja)

Interfejs (opcja)

OPTCT LTO2  OPTCTLT15  OPTCT LT20
-50...600°C -50...600°C -50...975°C
2:1 15:1 22:1
2.5mm@23mm  0.8mm@10mm  0.6mm@10mm

150ms
+1% w.o.

(nie mniegj niz 1°C)

+0.5% w.o.
(nie mniegj niz 0.5°C)

+0.05% lub +0.5°C/K co wieksze
0.100 do 1.100

0.100 do 1.100

Kanat 1: 0 / 4-20 mA, 0-5/ 10 V lub termoparowe
J | K (ewentualnie cyfrowe dwustanowe
programowane z interfejsu np. 0 lub 5/10V i
0/4...20mA) (patrz ekran ponizej)

Kanat 2: temperatura glowicy 0...5 | 10V do 180°C
lub alarmowe cyfrowe dwustanowe: 0 lub 5V | 0
lub 10V | przypisane do

1. temperatury mierzonego obiektu

2. temperatury gtowicy pirometru

2. temperatury elektroniki

stata histereza 2°C (programowanie sposobu
pracy tylko z komputera)

open collector 24V / 50mA programowane
alarmem AL2 zmieniajacym kolor pod$wietlacza,
stata histereza 2K

podwdjne, optycznie izolowane 2x60VDC/AC 0.4A
bezpotencjatowe (sposéb dziatania
programowany z komputera przez opcjonalne
wyjécie cyfrowe)

RS232, RS485, USB
dodatkowo nowo$¢ modut z PROFIBUS DP,
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Ethernet lub CAN-BUS

standard 1mb

Dtugos$¢ kabla sonda- elektronika opcja: 3, 8,15mb

°C/°F, $rednia, min., max., pik z funkcja,

Funkcje przetwarzania sygnatu A .
programowania przesuniecia

Zasilanie 8...36VDC, pobdr pradu 100mA

gtowica LT02: -20...130°C
gtowica LT15: -20...180°C
gtowica LT20: -20...180°C
elektronika: 0...85°C

Temperatura otoczenia

Odporno$¢ gtowicy na wibracje IEC 68-2-6: 3G,11...200Hz
Temperatura przechowywania -40...85°C
Materiat obudowy stal nierdzewna
Stopien ochrony P65
; sonda: 14 x 28mm, gwint M12x1 dtugo$¢ 10mm
Wymiary elektronika: 120x70mm

gtowica 40g

Masa netto elektronika 420g

Petna karta katalogowa oraz instrukcja obstugi w zatacznikach.
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Czujnik sity K1505-5000N

tensometrycznego.

Wilasnosci:

Uniwersalny tensometryczny czujnik
sity przeznaczony do pomiaru sit
$ciskajacych i rozciagajacych
w warunkach przemystowych.

W szczego6lnosei, czujnik moze byc
stosowany w pomiarach sit w maszynach
wytrzymatosciowych do préb
statycznych. Czujnik dziata na zasadzie
pomiaru  odksztalcenia  sprezystego
elementu pomiarowego pod wplywem
przytozonej sily, przy pomocy mostka

Odksztalcenie elementu powoduje zmiang rezystancji w ukladzie

tensometrycznym, przeksztalcana w uktadzie elektronicznym wspdtpracujacego wzmacniacza
na sygnal wyjsciowy, proporcjonalny do przylozonej sity.

Klasa dokladnosci

0.2

Obcigzenie znamionowe kN

0.5, 1, 2,5, 10

Przecigzenie uzytkowe 150% F.S.
Przeciazenie graniczne 250% F.5.
Stala charakterystyczna 2
(MV/V £ 2%)

Telerancja zera 2% F.5.
Telerancja liniowosci (%F.S.) 0.1
Histereza (%F.5.) 0.1
Biad petzania (30 min) 0.05% F.5.

Wsapdtczynnik temperatury
- punktu zerowego
- stale) charakterystycznej

0.05% F.5./10°C
0.05% F.S./10°C

Rezystancja wejsciowa 3800 £ 10%
Rezystancja wyjsciowa 3504 + 5%
Rezystanga izolagi =5000 MQ
Napiecie zasilania

- Znamionowe 1oV

- maksymalne 15V
Zakres temperatury

-Znamicnowy 0 ...+50°C
- uzytkowy -10 ... +70°C
Stopien ochrony IP 65
Material korpusu Stal

Kabel przytaczeniowy

LiYCY4 x 0,14, Z m

Pelna karta katalogowa w zatacznikach.
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Urzadzenia wykonawcze

Sterownik CPU06

Opis techniczny:

Sterownik CPUO6 jest to opracowany
w firmie Elbit dedykowany sterownik
przemystowy przeznaczony do sterowania
prostymi  procesami  przemyslowymi.

w szczegoOlnosci zaprojektowane
rozwiazania sprz¢towe predestynuja go do
zastosowan w maszynach
wytrzymatosciowych

1 prasach specjalnych.

Sterownik  posiada osiem  wej$¢
dwustanowych 024V, szesnascie wyjs¢ dwustanowych 0+24V, dwanascie 12-bitowych wyjs¢
analogowych

1 cztery 12-bitowe wejscia analogowe.

Ponadto posiada zainstalowane urzadzenia do podiaczenia kodera inkrementacyjnego lub
liniatu optycznego, urzadzenia do komunikacji szeregowej (RS232 lub RS485), pamie¢ RAM
1 ROM oraz interfejsy klawiatury numerycznej 1 wySwietlacza graficznego lub LCD.

Sterownik przystosowany jest do zasilania z zewngtrznego zrddla napigcia statego, ktorego
wartos$¢ powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 10V do 30V.

Sterownik posiada wbudowane zabezpieczenie przed odwrotna polaryzacja zasilania oraz
wbudowany zestaw elementdw przeciwprzepieciowych chroniacych wszystkie wejscia
1 wyjscia od przepie¢ powstatych na liniach zewngtrznych.

Dane techniczne:

Zasilanie: 10+-30Vdc
Pobor pradu: 0.3A
Sygnat wyjsciowy: transmisja szeregowa
Interfejs: RS232 lub RS485
Protokot: MODBUS RTU lub ASCII
Adres urzadzenia: ustawiany 1+255
Predko$¢ transmisji: 2400, 4800, 9600, 19200, 28800, 57600 kbit/s
Maksymalny zasigeg (RS485): 1200m
Maksymalny zasigeg (RS232): 12m
Stopien ochrony obudowy: 1P32
Temperatura pracy: 0+70°C
Parametry wejs¢ cyfrowych:

punkt przetaczenia: 11.8V

maksymalna czgstotliwos¢

sygnalu wejsciowego: 500Hz

Parametry wyjs$¢ cyfrowych:
maksymalna czgstotliwos¢
sygnalu wyjsciowego: >2kHz
maksymalny ciagty prad wyjsciowy: 0.5A

10



A\ STANOWISKO DO BADANIA PRZYZADOW ZJAZDOWYCH
AELBIT ZGODNIE Z NORMA PN EN 341

zabezpieczenie przepigciowe 1 nad pradowe kazdego wyjscia oddzielnie.
Parametry wejs¢ analogowych:

przetwornik: 12-bitowy
czgstotliwos¢ kwantyzacji: 1kHz
Kazde wejscie analogowe moze by¢ w procesie produkcyjnym skonfigurowane nastgpujaco:
o 0+5V;
o 0+10V;
o 0+20mA.
Parametry wyj$¢ analogowych:
przetwornik: 12-bitowy
maksymalna czgstotliwos¢
sygnalu wyjsciowego: >100Hz
Kazde wyjscie analogowe moze by¢ w procesie produkcyjnym skonfigurowane nastgpujaco:
o 0+5V;
o 0+10V.

11
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Elementy napedu: silnik, przekladnia, falownik

W stanowisku zastosowano:

- silnik: MSH132M-4, B5 7.5kW;

- przekfadnia: PM 130 =10, kotnierz 132BS5;
- falownik wektorowy: GD20-7R5G-4

Wszystkie karty katalogowe 1 instrukcje obstugi w zatacznikach.

12
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Budowa i dzialanie urzadzenia

Stanowisko zostato zaprojektowane jako mobilny 1 kompaktowy zespot, ktoéry powinien
by¢ zamontowany przez uzytkownika na dodatkowej ramie lub zakotwiony w miejscu
posadowienia.

Pod wzgledem
automatyki stanowisko jest
uktadem napedowym z petla
predkosciowego sprzezenia
zwrotnego.

Cze$¢ mechaniczna
sktada si¢ ze sztywnej ramy,
na ktorej zamontowane sa
uktad  napgedowy  wraz
z bgbnem do nawijania liny,
uktad przesuwu karetki,
czujniki pomiarowe,
elementy prowadzace ling
1rozdzielnica elektryczna.

W  dolnej  czesci
zespolu ramy wykonane sa otwory 920 do mocowania lub kotwienia. Elementy stale ramy
zostaty pomalowane farba chlorokauczukowa niebieska RALS5005 za$§ elementy ruchome farba
o kolorze zottym RAL 1021.

Naped stanowiska sktada si¢ z silnika
trojfazowego, motoreduktora 1 bgbna do
nawijania  liny  (zdjgcie  obok).  Silnik
z motoreduktorem zamocowane sa do ramy, za$
beben na zespotach tozysk samonastawnych.

Moc silnika, przelozenie przektadni
1 wymiary bebna zostaly dobrane tak, by uzyskaé
wymagane zalozenia projektowe:

- predko$¢ maksymalna liny: 2.6m/s

- sita uciagu 200kg

- pojemno$¢ bedna: 120m liny o11

Srednica bebna wynosi 340mm, za$ jego dlugo$é
500mm. Na bebnie moga zosta¢ nawinigte trzy
warstwy liny, co dla liny ¢l1 daje teoretyczna
pojemnos¢ 153m.

Nawijanie rozpoczyna si¢ zawsze od
lewego skrajnego polozenia — wymuszane jest to
przez oprogramowanie sterujace.

W lewej tarczy begbna wykonany jest
otwor do zamocowania konca liny. Po
przeciagnigciu  liny przez ten otwor dla

13
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zabezpieczenia mozna zawigza¢ wezet.

Beben ostonigty jest przezroczysta ostona, ktoéra podczas proby powinna by¢
opuszczona.

Réwnomierne uktadanie warstw liny na bebnie zapewnia
zespot karetki. Jest to aktuator liniowy zbudowany na
elektrycznym napedzie o programowalnej predkosci ze Sruba
trapezowa. Predko$¢ ta wyliczana jest na biezaco przez
oprogramowanie w zaleznos$ci od $rednicy nawijanej liny. Zmiana
kierunku ruchu karetki nast¢puje w momencie wykrycia skrajnego
potozenia. Do regulacji stuza dwa czujniki zblizeniowe o strefie
dziatania 4mm (jak na zdjgciu obok).

Tzw. karetka jest to zespot rolek pionowych i poziomych
shuzacych do prowadzenia liny.

Ukfad pomiaru predkosci 1 dlugosci przeciagnigtej liny
zbudowany zostat jako rolka pomiarowa o $rednicy 113mm, do ktérej zamocowany jest
poprzez elastyczne sprzggto enkoder (zdjecie ponizej).

Lina przechodzac przez rolki kierunkowe obraca rolke pomiarowa. Do poprawnego
pomiaru wymagane jest naprezenie liny sita przynajmniej 30 kg.

Enkoder o rozdzielczosci 720 impulsOw na obrdt mierzy aktualne potozenie rolki.
Program przelicza te warto$ci na dtugo$¢ nawinigtej liny. Pomiary te po zrdzniczkowaniu
w programie daja aktualna predkos¢ liny. W uktadzie pomiarowym zastosowano tez optyczny,
refleksyjny czujnik obecnosci liny. Zakres dzialania tego czujnika do 10cm.

Na wyjsciu z calego zespolu zastosowano dwie duze rolki z poliamidu do zmiany
kierunku ruchu liny.

14
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Uklad elektryczny
Wszystkie elementy
elektryczne umieszczono

w rozdzielnicy zamocowanej do ramy
mechanicznej. Sama rozdzielnica
zabezpiecza operatora przed skutkami
ewentualnego zerwania liny.

: -l
Na Sciance bocznej L ENSTHA

umieszczono wytacznik gtéwny, zas
na  Sciance  gornej  przylacza
elektryczne, wytacznik
bezpieczenstwa oraz kontrolki:

- zasilanie — kolor zielony;

- awaria — kolor czerwony.
Kontrolka ZASILANIE sygnalizuje podanie napigcia na uklad. Kontrolka AWARIA
sygnalizuje wystapienie jakiegokolwiek stanu zabronionego. Dokladny opis tych standow
dostepny jest w oknie programu.

Woecisnigcie wylacznika bezpieczenstwa (tzw. grzyb) powoduje natychmiastowe wylaczenie
pracy ukladu napedowego oraz napedu karetki. Stan wylacznika jest sygnalizowany
w dedykowanym oprogramowaniu.

Ztacze RS485 stuzy do podlaczenia stanowiska do komputera poprzez dedykowany kabel.
Ztacze WYLACZIK BEZPIECZENSTWA shizy do podlaczenia drugiego wylacznika, ktory
powinien znajdowac si¢ zawsze w zasiggu operatora.

Wewnatrz rozdzielnicy znajduja si¢ uktady automatyki realizujace podstawowe funkcje
sterowania, takie jak odpowiednie wilaczanie silnika, kontrola nad zabezpieczeniami oraz
sterowanie predkoscia silnika i napedem karetki.

Stanowisko mozna tylko z zalaczonego programu.

Rozdzielnica zasilana jest kablem ruchomym gigtkim o dhlugosci 8m.

Pelny schemat elektryczny stanowiska w zatacznikach.

15
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Eksploatacja

Prawidlowy sposob przeciagnigcia liny w stanowisku pokazano na ponizszym zdjeciu:

Ling nalezy przeciaga¢ w nastgpujacej kolejnosci:

. rolki pionowe

. rolka dociskowa

. koto pomiarowe

. rolki poprzeczne

. rolki podtuzne

. rolki podtuzne wozka karetki

. rolki poprzeczne wozka karetki
. mocowanie w otworze begbna

O 00 I AN DN K~ WK —

. rolki zewngtrzne — stuza do zmiany kierunku liny z poziomego na pionowy

Na zdjgciu pokazana jest tez oprawna pozycja startowa, tj. lewe skrajne potozenie wozka.

Zalecenia dotyczace przygotowania proby.

Na rysunku obok przedstawiono schematyczne
ustawienie elementow podczas wykonywania
proby.

1. Stanowisko, ktorego dotyczy niniejsza
dokumentacja bezwzglednie powinno by¢
zakotwione lub zamocowane na state do stabilnej
ramy.

2. Lina o $rednicy 6 do 11mm

3. Zblocze o udzwigu 2x wigkszym niz
przewidywany cigzar. Nalezy tez uwzglednic
wspolczynnik  bezpieczenstwa dla obciazen
dynamicznych. Dla przewidywanego cigzaru (7)

F PSS
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rownego 200kg zblocze powinno mie¢ udzwig 1T.
4. Punkt mocowania — wytrzymato$¢ jak w pkt. 4.

5. Odcinek liny miedzy przyrzadem a zbloczem musi mie¢ odpowiednia dlugo$¢ pozwalajaca
na zatrzymanie napgdu w przypadku zblokowania przyrzadu. Czas zatrzymania awaryjnego
wynosi ok. 0.8s. Dla predkosci 1m/s wysokos¢ ta powinna by¢ wigksza niz 0.8m, Dla
predkosci liny 2.6m/s wysokos$¢ musi by¢ wigksza niz 2,1m.

6. Badany przyrzad zjazdowy.

7. Cigzar minimalnie 30kg, maksymalnie 200kg. Minimalny cigzar jest potrzebny do
prawidlowego naciagu liny i poprawnych pomiarow dtugosci.

8. Lina zabezpieczajaca. Powinna by¢ wykonana z rozciagliwej] gumy o odpowiedniej
rozciagliwosci 1 sile naciagu. Sugerowana jest lina wykonana z 8 lin gumowych @12 o dlugosci
1.2m. Po zablokowaniu przyrzadu lina ta ma za zadanie wytworzy¢ dodatkowa sile
umozliwiajaca zadzialanie wylacznika przeciazeniowego napedu. Obliczenia dlugosci
naciagnigtej liny jak w pkt 5.
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Opis programu CBR341

Okno gléowne

Po podiaczeniu uktadu elektrycznego do komputer poprzez zlacze USB nalezy
uruchomi¢ program CBR341.EXE zamieszczony na dysku komputera.

Okno widoczne na ekranie wyglada jak na rysunku ponizej:

= CBR 341 V¥er1.11
Parametry  Opis  WWhyjscie

Srednica liny [mm]: |11 =

Zwrd): 0.0 Karetka: 0
Warstwa: 0 Predkosc: 0.0z
Krancowki:
Cyklnr: |p Maks nr: |8 . Proby: _ Zuwi= |
Zni | Lina [m]: |0.00 Maks [m]: 100 *
Predkosc¢ [m/s]: |0.00 Zad [m/s]: |0 60
Temperatura [°C]: |0 0O Maks [°C]:|22 °
Txy | Sila [kgl: |0 Maks [kgl:23 °
Czas proby [s]: r
Czas przerwy [sl:jpo0

Odwin

Préba Nawrot Pelzanie: =
Nawin

W gbérnym pasku wyboru dostepne sa szczegdtowe ustawienia programu (,,Parametry”), opis
ogolny (,,0pis”) i klawisz wyjscia (,,Wyjscie™).

Ponizej widoczne sa okna stluzace do wprowadzania parametrow procesu badawczego oraz
okna z warto$ciami pomiarowymi.

W dolnej czesci okna programu widoczna jest czg$¢ przyciskOw zwiazana ze sterowaniem.
Prawa strona zawiera wyniki poszczegdlnych prob.

Ponizej omOwione zostang te funkcje.
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Parametry

W oknie tym zgrupowano wigkszo$¢ wazniejszych parametrow procesowych
1 ustawien stanowiska.

Okno parametrow wyglada jak na rysunku ponizej:

]

Parametry programu
Tranzmizia: [ Sterownil

v DFwick
[v Sterownik [1)] Part: |5 =

w

[ Okno senwizowe

Czas rozbiegu [#0.1%] A0 &

k. Parzuc

W parametrach ogélnych zgrupowano funkcje przetaczajace:

Dzwiek — wilacza lub wylacza sygnal dzwigkowy przy naciskaniu przyciskow w oknie
glownym.

Sterownik — uaktywnia kanat komunikacji ze sterownikiem urzadzenia. Po kazdej zmianie
nalezy restartowac program.

Port — definiuje numer portu szeregowego do komunikacji ze sterownikiem urzadzenia. Po

kazdej zmianie nalezy restartowac program.

Okno serwisowe — wlacza w programie glownym panel na ktorym wyswietlane sa
szczegolowe stany urzadzenia 1 umozliwia sterowanie funkcjami urzadzenia, przeznaczone dla
obstugi serwisowe;.

Czas rozbiegu [x0.1s] — parametr ten okresla dtugos$¢ trwania rampy rozbiegu przy starcie
proby. Warto$¢ nalezy pomnozy¢ przez 0.1s.
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O programie
Funkcja pokazuje okno z podstawowymi informacjami o programie 1 urzadzeniu.

) programie

]

CEBR3 jestto program narzedziowy do obstugi stanowiska badawczego
do badania preveadow zjazdovwych zgodnie z norma PN EMN 341 pkt 5.5
Descent energy test

YWersja programu: 1.70

YWigce] informac)i mozna uzyskad na stronach firmy: weew.elbit.edu.pl

Przyjemne|] pracy z programem zyczy firma:

_ELBIT

Ok

Wyjscie

Funkcja zatrzymuje ewentualne ruchy napedow 1 bezpiecznie wylacza program
zapisujac aktualne ustawienia.
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Ustawienia napedu karetki

Gorna czg$¢ okna zostata zaprojektowana do kontroli 1 sterowania napedem karetki
uktadajacej ling na bgbnie. Wyglada ona jak na rysunku ponize;.

Srednica liny [mm]; (11 %

Zwdy: 0.0 Karetka: 0
Waratra: (1 Predkaods: 0 Orrnts
Eranciwl:

Karetka do lowe] |

W czgéci tej umozliwiono wprowadzanie $rednicy liny (od 6 do 11mm). Srednica liny
determinuje szybko$¢ poruszania si¢ wozka karetki dla poszczegdlnych warstw. Parametr ten
nalezy ustawi¢ przy kazdej zmianie Srednicy liny.

Wyswietlane sa tez skrajne potozenia wdzka za pomoca kontrolek: , krancoOwka prawa”
1,,krancowka lewa”.

Przycisk: KAREKTA DO LEWEJ powoduje przesunigcie wozka karetki do lewego
skrajnego potozenia. Tylko z tej pozycji mozliwe jest wystartowanie proby.

Przed kazda proba nalezy wige spowodowac przesunigcie wozka do lewej strony.

Dodatkowe informacje, jak: zwoj, warstwa, karetka 1 predkos¢ okreslaja przyblizone
potozenie wozka 1 stan nawinigcia bgbna.
Pomiary i zadawanie wartosci

Srodkowa cze$é okna zostala przeznaczona do zadawania parametrow proby i do
odczytu wartosci zmierzonych. Jego wyglad przedstawia ponizszy rysunek.

Cyklnr: Maks nr: |8 =

Zeri | Lina [m]: 000 Maks [m]: 100 *

Predkosé [m/s]: b_oo Zad [m/s]:|0.50

Temperatura [°C]: 0.0 Maks [°C]:22 °

Tay | Sila [kg]: Maks [kgl:23 *
0

Czas proby [s]: 0.0

Czas przerwy [s]: 0.0
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W programie przyjeto konwencje¢ taka, ze na niebieskim tle wyswietlane sa wartosSci
mierzone, za$ na zottym zadawane. Przyktadowo predko$¢ zadana wprowadza si¢ w polu
zottym, za$ po wiaczeniu urzadzenia mozna obserwowac predkos¢ aktualng w polu niebieskim.

Przekroczenie niektorych wartosci (dlugos¢ liny, temperatura, sita) powoduje
zatrzymanie procesu, za$ kolor okna zmienia si¢ z niebieskiego na czerwony.

Ponizej omowiono poszczegdlne pola 1 przyciski.

Cykl nr i Maks nr — badanie wg normy 341 sktada si¢ z okreslonej ilo$ci préb. Przy czym
proba jest to przeciagnigcie przez przyrzad zjazdowy zadanego odcinka liny przy zadanej
predkosci 1 zadanym cigzarze.

W programie mozna okresli¢ maksymalng ilo§¢ prob, a program za kazdym rozpoczgciem
proby bedzie zwigkszal ten licznik. Numer proby bedzie zapisywany w oknie wynikow.

Lina [m] i Maks [m] — aktualna i zadana dlugo$¢ przeciagnigtej liny. Warto$¢ w metrach.
Pomiary podawane sa z rozdzielczoscia do 1 cm, warto§¢ zadanag mozna ustawic
z rozdzielczoscia do jednego metra. Dodatkowy przycisk ZERUJ umozliwia tego
wyzerowanie licznika. Przekroczenie warto$ci maksymalnej automatycznie wylacza probe.

Predkos¢ [m/s] i Zad [m/s] — Aktualna 1 zadana warto$¢ predkosci przeciagania liny. Obie
warto$ci mozna wprowadzi¢ z rozdzielczoscia do 0.01m/s. Minimalna, stabilna wartos¢
predkosci to 0.2m/s maksymalna 2.6m/s. Uklady regulacji automatycznej utrzymuja stala
zadang warto$¢ predkosci.

Temperatura [°C] Maks [°C] — Aktualna 1 maksymalna warto$¢ temperatury. Temperatura
odczytywana jest z pirometru. Rozdzielczo$¢ pomiaru wynosi 0.1°C, za§ rozdzielczos$¢
zadawania wartosci maksymalnej 1°C. Przekroczenie maksymalnej wartosci temperatury
wylacza probe.

Sila [kg] Maks [kg] — Aktualna 1 maksymalna warto$¢ sity. Sita odczytywana jest
z dotaczanego przetwornika tensometrycznego. Rozdzielczo$¢ pomiaru 1 zadawania wynosi
lkg. Przekroczenie maksymalnej wartos$ci sity wytacza probe. . Dodatkowy przycisk TARUJ
umozliwia tego wyzerowanie wskazan czujnika. Przekroczenie wartoSci maksymalnej
automatycznie wytacza probe.

Czas proby [s] — program automatycznie zlicza czas przeciagnigcia liny (proby). Wynik na
biezaco wyswietlany jest w tym oknie. Licznik ten jest zerowany 1 startuje w momencie
uruchomienia proby.

Czas przerwy [s] — program automatycznie zlicza czas pomigdzy prébami. Wynik na biezaco

wyswietlany jest w tym oknie. Licznik ten jest zerowany i stratuje w momencie zakonczenia
proby.

Sterowanie stanowiskiem
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Dolna cz¢s$¢ okna shuzy do sterowania probami. Jego wyglad przedstawia ponizszy rysunek:

Odwin
Proba Nawrot Pelzanie: »
Nawin

Umieszczono tu cztery przyciski. Przyjeto konwencjg, ze wcisnigcie przycisku powoduje
zmiang jego koloru na zielony. W sterowniku wprowadzono zabezpieczenia powodujace, ze
nie da si¢ uruchomi¢ rownoczesnie niektorych kombinacji tych przyciskow.

Préba — wcisnigcie przycisku spowoduje rozpoczecie proby, jesli tylko spelnione sa warunki
startowe:

- wozek karetki znajduje si¢ w lewym skrajnym potozeniu;

- nie sa przekroczone wartosci: dlugosci liny, temperatury przyrzadu 1 sily;

- nie wystegpuje zaden stan awaryjny (wytacznik bezpieczenstwa).
Po wlaczeniu nastgpuje faza rozbiegu napgdu begbna do zadanej predkosci. Trwa ona przez czas
okreslony w oknie parametrow (zaleca si¢ ustawianie rozbiegu w granicy ok. 5s). Nastepnie
uktad przechodzi do fazy stabilizacji predkosci.
Wiaczenie proby zeruje 1 uruchamia licznik czasu, oraz uruchamia naped wozka karetki
z odpowiednio wyliczona predkoscia.
Wylaczenie proby moze nastapi¢ automatycznie po przekroczeniu wartosci dtugosci liny,
temperatury lub sity. Probe mozna tez wylaczyé weiskajac powtornie przycisk PROBA lub
poprzez wlaczenie ktoregokolwiek wytacznika awaryjnego. Po wylaczeniu proby licznik czasu
proby jest zatrzymywany, za$ startuje licznik czasu przerwy.

Nawrot — po wykonanej probie nalezy wysuna¢ nawinigta na bgbnie ling w celu przygotowania
nastepnej proby — stuzy do tego przycisk Nawrét. Wcisnigcie przycisku spowoduje ruch
odwijajacy bebna ze stala predkoscia 0.5m/s umozliwiajaca reczne wyciagnigcie liny z bebna.
Nawr6t jest zatrzymywany, gdy licznik diugosci liny osiagnie warto$¢ zero, lub gdy
przekroczona zostanie warto$¢ temperatury lub sity.

Wylaczy¢ funkcje nawrotu mozna tez poprzez powtdrne wcisnigcie przycisku lub poprzez
wiaczenie ktoregokolwiek wytacznika awaryjnego.

Pelzanie Odwin i Nawin — w programie umozliwiono réwniez bardzo powolne (10cm/s) ruchy
bebna wykorzystywane w celu doktadnego ustawienia bebna w pozycji startowej. Stuza do
tego przyciski Odwin 1 Nawin. W tym trybie nie sa sprawdzane warunki diugosci liny,
temperatury 1 sity. Wylaczenie ruchu pelzania mozliwe jest przez powtdrne wcisnigcie
przycisku lub poprzez wlaczenie ktoregokolwiek wytacznika awaryjnego.

Komunikaty awaryjne

W prawym goérnym rogu okna ekranu przewidziano miejsce na komunikaty awaryjne
W stanowisku przewidziano trzy rodzaje komunikatow awaryjnych:
- Wylacznik bezpieczenstwa,
- Brak pozycji startowej;
- Brak liny.
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Komunikat WYLE. BEZPIECZENSTWA wlacza sic w momencie gdy wecisnigty zostanie
ktorykolwiek wylacznik bezpieczenstwa na rozdzielnicy lub na kablu. Wcisnigcie tego
komunikatu wylacza ewentualng probg lub nawrdt. Bezwzglednie zatrzymywany jest naped
bebna i ruchy wozka karetki.

Komunikat BRAK POZYCJI STARTOWEJ wyswietlany jest przed proba w momencie, gdy
nie jest spetniony warunek rozpoczgcia proby taki, ze wozek karetki nie znajduje si¢ w lewym
skrajnym potozeniu. Przesunigcie wozka do tego polozenia nastepuje poprzez wcisnigcie
przycisku KARETKA DO LEWE]J.

Komunikat BRAK LINY pokazuje stan czujnika obecnosci liny. Po wilaczeniu tego
komunikatu nie sa podejmowane zadne dziatania, a w szczeg6Inosci komunikat ten nie wytacza
proby.

Komunikat informacyjny KOMUNIKACJA widoczny jest zawsze 1 informuje o nawigzaniu
poprawnego potaczenia ze sterownikiem PLC zarzadzajacym procesem.

Jesli napis jest widoczny na czerwonym polu znaczy to brak komunikacji, Napis na zielonym
polu — komunikacja poprawna.

Proby — rejestracja wynikow.

Prawa cze$¢ okna programu zawiera panel, w ktérym zapisywane sa poszczegdlne
proby. Wceisnigcie przycisku ZAPISZ wszystkie zarejestrowane dane sa zapisywane do pliku
o nazwie: ,,Daneyymmddhhnn.txt”, gdzie:
yy: rok rejestracji;

mm: miesiac rejestracji;

dd: dzien rejestracji;

hh: godzina rejestracji;

nn: minuta rejestracji,

Przyktadowo dane zapisane w dniu 13.11.2009 o godzinie 10.30 bgda w pliku o nazwie:
,,Dane0911131030.txt™.
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Instrukcja uzytkowania
Instrukcja bezpieczenstwa i higieny pracy

Urzadzenie powinno by¢ ustawione w miejscu zapewniajacym wygodna obstuge
1 dostgp do czeSci mechanicznej 1 elektrycznej. Podlaczajac do sieci zasilajacej nalezy
zabezpieczy¢ obstugujacego przed porazeniem pradem elektrycznym poprzez prawidlowe
zerowanie lub uziemianie. W czasie pracy urzadzenia nie wolno dotyka¢ Zzadnych czgsci
ruchomych. Na czas dluzszej przerwy w pracy nalezy wyja¢ wtyczke z gniazda. Podobnie
nalezy postapi¢ w przypadkach przerw spowodowanych brakiem pradu. Podczas pracy nalezy
wyznaczy¢ strefe ochronng o zasiggu przynajmniej 3m, w ktoérej moze przebywac tylko
przeszkolony operator.
Wszelkie zauwazone w czasie pracy nieprawidlowe dziatlania nalezy niezwlocznie
zglasza¢ nadzorowi, przerywajac pracg az do chwili usunigcia usterki.

Instrukcja obshugi.

Uzbrajanie stanowiska:

1. Przy wylaczonym stanowisku przygotowa¢ probe zgodnie z zaleceniami
dotyczacymi przygotowania proby.

2. Przeciagna¢ ling w stanowisku zgodnie z zaleceniami eksploatacyjnymi.

3. Zamkna¢ klapg zabezpieczajaca begben.

4. Wiaczy¢ aparatur¢ wylacznikiem krzywkowym 1 wlaczy¢ oprogramowanie
narzedziowe.

5. Wytarowa¢ wskazania czujnika sity

6. Podwiesi¢ cigzar

Czynnosci niezbedne do wykonania poprawnie zarejestrowanej proby:

1. Wilaczy¢ aparatur¢ wylacznikiem krzywkowym 1 wlaczy¢é oprogramowanie
narzedziowe.

Wyzerowac licznik liny

Ustawi¢ wozek karetki w lewym skrajnym potozeniu

Upewnic¢ sig, z klapa zabezpieczajaca beben jest zamknigta

Uruchomié probe przyciskiem PROBA

Po automatycznym wylaczeniu proby zapisa¢ dane przyciskiem ZAPIS DANYCH.
Wiaczyé NAWROT i recznie odbierajac ling oprozni¢ beben.

® =N o kWD

Dla zakonczenia dziatan wylaczy¢ program, komputer i zasilanie aparatury.
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Zalaczniki

Dokumentacja towarzyszaca:

Spis rysunkéw technicznych:

0236.0.1.0000 Rysunek ztozeniowy stanowiska
0236.0.1.0001 Instalacja elektryczna
0236.0.1.0002 Ukfad sterowania

Karty katalogowe, instrukcje obstugi i §wiadectwa wzorcowania wazniejszych podzespotow.

Materialy eksploatacyjne:
- Olej przektadniowy
Czynnosci okresowe:

- kontrola 1 uzupetnianie oleju w przektadni co 1 rok
- uzupelnienie smaru w tozyskach co 1 rok
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